Tema 3 — Comanda motoare pas cu pas

Sa se proiecteze si sd se realizeze o aplicatie Incorporatd cu un microcontroller

dsPIC33FJ128MCR802 care sa aiba urmatoarele caracteristici:

>
>

>

Comanda doua motoare pas cu pas.

Efectueaza achizitii AD de pe canalul ANS la fiecare 0,5s. Tensiunea aplicata pe pin va fi
obtinuta de la un potentiometru conectat intre GND si 3,3V.

Rezultatul conversiei va fi scalat pentru a modifica viteza primului motor pas cu pas.

La fiecare apasare a butonului S2 sa se produca o marire a vitezei celui de al doilea motor
pas cu pas.

Sa comute starea pinului RB2 cu o perioada de 0,4s. Comutarea va fi pusa in evidenta de
unul dintre LED-urile disponibile pe placa.



